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Dirac delta tulajdonságai: értéke – integrálja
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Megj.: a fenti ábrán kauzális a rendszer
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- Jelölés elmagyarázása
- Euler formulánál annak a hangsúlyozása, hogy w frekvenciájú komponens 

w frekvenciájú jel
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Kauzális rendszer esetén csak késleltetés lehetséges:
• DE: képfeldolgozásnál a futó változók nem időt, hanem pozíciót jelölnek, 

ezért itt ennek a megkülönböztetésnek nincs értelme
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Teljesítménysűrűség spektrum:
- Jel autokorrelációs függvényének a spektruma (F{corr(s,s)})=F{s(t)*s(-

t)}=F(s).×konj(F(s))=|F(s)|^2
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Pontszerű gerjesztés: véletlenül sem pontszerű sugár/fényforrás, hanem 
pontszerű objektum
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Gamma határai – backscattering problémája
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Isoplanatic régió: ezen belül jó közelítéssel eltolás invariáns a PSF
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Costar: Corrective Optics Space Telescope Axial Replacement: szenzor 
mozgatása az SPF kompenzálása érdekében (itt főleg lencsehibából ered)
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Előnye: minden irány mentén lehetséges az MTF mérése
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- Összes sorban mért PSF-et kiátlagoljuk
- Ezzel az elrendezéssel kiátlagolható a mintavételezés hatása
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Bár a felső ábránál az alsó vonalblokkhoz tartozó MTF értéke magasabb, a túl 
nagy zajtól szemmel még sem különíthetőek jobban el, mint az alsó ábra 
esetén.
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Kvantum: EM sugárzás „legkisebb” mérhető egysége
SNR_in: képalkotó rendszer bemenetén lévő „jel”=sugárzás SNR-je
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S: szóródásmentes kép; I: felvételsorozat; <>: elemenkénti átlagolás; Nx, Ny: 
felvételek függőleges / vízszintes felbontása
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Mivel Poisson folyamatként modellezzük az inherens zaj leírását => 
SNR*=Q*/(Q*)^(1/2)=Q*^(1/2)
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Poisson eloszlású röntgensugarakat feltételezve: 
SNRout=NEQ/NEQ^(1/2)=NEQ^(1/2), SNRin=Q/Q^(1/2)=Q^(1/2) 
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