Intelligens vezérlési megoldasok Giveghazak szamara
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A diszndvénytermesztés terlletén elterjedten alkadtt Gveghazak tkodési elve igen
egyszeifi: a napféeny formajaban besugéarzott energiat az féksg beengedik, mig az igy
felmelegitett leveg kiaramlasat meggatoljdk. Segitségiikkel koltsédhoatgan hozhato létre a
noveények szamara a szabadtérinél keélvbzlima. Sajnos a nyari ddzakban a haz kénnyen
tulmelegedhet, mig télen a falak kozel sem toksldteszigetelése jelenthet problémét. A
nemkivanatos hatasok kompenzalasara az Uveghaza@knosz beavatkozd szervvel
rendelkezhetnek, mint példaul motorizalt ablakokgs/ékold ernfk, fiités és parasitas.

Napjainkra az automatizalt beavatkozo szervek netléte minden esetben valamilyen
vezérlés is tarsul. E vezértendszerek az &k folyaman nem sokat valtoztak, a széles kdrben
elterjedt szamitdégépeket a legkorsindr megoldasok is csak adattarold, megjeteasizkdzként
alkalmazzéak. Jelen &ddasban az Uveghazak lizemeltetése soran alkalnsaantitégépekben
rejlé szamitasi teljesitmény kiaknazasaval letrehozhatgsterséges intelligencia médszereken
alapulo, teljesen UGjszieriiveghazi vezérlés kialakitasanak lélségeit vizsgalom. A felvazolt
rendszer szamos ponton szakit az Uveghazi vezZiérliggdbbi hagyomanyaival: a ikbdés
paramétereit természetes formaban varja az Uzdfiedie képes intelligens hibajelzéseket adni
a felhasznalok felé, de legfeppen optimalisabban vezérli a beavatkoz6 szetyvekst ebdel.

Az intelligens Uveghazi vezérlés alapgondolatahemy a beavatkozasi dontéseket ne a
pillanatnyi allapot észlelése alapjan akkor hozzukg, amikor azok mar nem halaszthatok
tovabb, hanem a nemkivanatos helyzeteket meggh, mar azok elkerilésére avatkozzunk be.
E megkozelitésii azonnal latszik, hogy az intelligens vezérlésckkérdése az Uveghaz
termikus allapotanak &lejelzése, ami gyakorlatilag egy modellezési fdlada

A modell létrehozasdhoz a rendszeridentifikacioulezél szamos maodszer all
rendelkezésre, melyek azonban az adott problémérekét okbdl sem hasznéalhatéak: Azéels
probléma a kifejlesztett rendszerrel szembeni hdvdtbsagi kovetelmény. Amennyiben hosszu
tavon az intelligens lUveghazi vezérlés széldslditerjedését szeretnénkoésegiteni, akkor
irrealis feladatnakiinik minden egyes Uveghaz kézi identifikaldsa a seadbelzemelésedtl
A masik probléma az Gveghazi kdrnyezet folyamatatozasa, mellyel a modellnek lépést kell
tartania: a fiatal novények ndvekednek, majd kikexki a hazbol, a napsités beesési szdge, a
megvilagitott tertilet nagysaga és a vilagos oraknszévszakrol évszakra alagiest valtozik. A
modell létrehozasara tehat célszemalamilyen tanulé eljarast alkalmazni, mely a kid6z
Uveghazakra helyben, 6nalléan képes megalkotni delhomajd azt a tovabbiakban allandé
tanitassal a kérilményekkel szinkronban tartja.
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1. &bra: Az Uveghaz felépitése, a termikus zonakazamokkal jel6lve

A tesztelési célra feltiszerezett lUveghazban minden zoénabdl rendelkezésiaikrak
mérési adatok. Az 4bran jol lathatd, hogy a beamilszervek allasa alapden befolyasolhatja



a zOndk tulajdonsagait, példaul az arnyekold @&rigszehuzott allapotdban a masodik és
harmadik zona egybeolvad. E medfigyetdsthevezethei, hogy a modellnek az egyes
beavatkozé szerv alldsok mellett képesnek kellieeigen eltés hatasok dlrejelzésére.

Ha rendelkezésinkre all a modell, akkor adbah ebretekintve képesek lehetiink a haz
allapotat az egyes beavatkoz6 szervek allasanajvéinyében meghatérozni, igy a beavatkozo
szervek egyes Aallasahoz kulonboelorejelzések allnak rendelkezésinkre. Amennyiben a
rendszer rendelkezik az lveghéaz Uzemghetl kapott célok specifikacidjaval, akkor a tervek
kozul képes kivalasztani a leginkabb megfilelmajd azt végrehajtani. A beavatkozasok
sokfélesége miatt itt egy tervezési problémat kedyoldani.

A modell birtokdban ennek aiikodésnek két nagy @ye van a hagyomanyos Uveghazi
vezérlésekkel szemben. Egyrészt akdués paramétereit (példaul kiszomiérséklet értékek
alakjaban) nem az lveghaz Uzeméjabl varja. Az Uzemeltéinek célokat kell specifikalni,
melyekkel a termesztett névények igényei alapjamdem bizonnyal sokkal pontosabban
tisztaban van, mint amennyire pontosan becsilnekegz altalaban igen nagyszamikiodési
paramétert. A masik @ye az, hogy a beavatkozasi dontések nem a pitiginaiapot alapjan,
reaktiv jelleggel szuletnek meg, hanem joval koediblicz azért fontos, mert igy a vezérlés nem
varja meg a szikséges beavatkozéssal a haz nematdséillapotba kerllését, hanem mér jo
elére végrehajthatja a szikséges Iépéseket, igy anpékészamara egyenletesebben kedvez
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kornyezetet biztosit. A rendszer tervezett felé&git@z alabbi dbra szemlélteti.
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2. dbra: Az intelligens automatizalas tervezési sé&m

Elbadasomban az Uveghazi vezérlések jelenének beswmtati#@n részletesen ismeretem az
intelligens vezérlés koncepcidjat, olyan tovabbielgségekre is kitérve, mint az intelligens
hibajelzés és Ondiagnosztika lebsige. Nagy vonalakban ismertetem a tesztelésrendlasz
Uveghazban kialakitott adatrodriés alacsony szititszabalyozast vé§zrendszert, mely egy
hagyomanyos Uveghazi vezérlés minden funkcitjamadlelkezik, és ezen tul interfészt biztosit
az intelligens vezérlés fejlesztéséhez illetvetidézehez is (a 2. dbran zolddel kiemelt részek).
Végul kiterek néhany a fejlesztés eddigi szakastédlanerilt érdekes problémara, mint a kézi
erével mikodtetett beavatkozo6 szervek vezérlése, vagy & kiidgaras lokalis élrejelzése.



